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1. Wir gehen aus von der bereits in früheren Publikationen benutzten logisch-

epistemologischen Darstellung semiotischer Dualsysteme: 

ZR =  (3.a  2.b  1.c)  ×  (c.1  b.2  a.3) = 

 [[S, O], [S, O], [S, O]] × [[O, S], [O, S], [O, S]], 

wobei, wie Gfesser (1990, S. 133) ausführt, ZR den Subjetpol und RR den 

Objektpol der „verdoppelten“ Repräsentationsrelation repräsentiert. Wir 

haben also 

S = (3.a 2.b 1.c) 

O = (c.1 b.2 a.3) 

und somit 

S ⋃ O = ((3.a c.1), (2.b b.2), (1.c a.3)), 

d.h. eine triadische Relation über drei Subdyaden. 

2. Man kann folgende 4 strukturellen Typen unterscheiden: 

2.1. Keine Reduktion der Dyaden 

Z.B. ZR × RR = (3.3 2.3 1.3) × (3.1 3.2 3.3), 

denn 

S ⋃ O = ((3.3 3.1), (2.3 3.2), (1.3 3.3)). 

2.2. Reduktion zweier Dyaden 

Z.B. ZR × RR = (3.1 2.1 1.3) × (3.1 1.2  1.3), 

denn 
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S ⋃ O = ((3.1 3.1), (2.1 1.2) (1.3 1.3)) = (3.1, (2.1 1.2), 1.3). 

2.3. Reduktion einer Dyaden 

ZR × RR = (3.3 2.2 1.1) × (1.1 2.2 3.3), 

denn 

S ⋃ O = ((3.3 1.1), 2.2, (1.1 3.3)). 

2.4. Reduktion aller Dyaden 

ZR × RR = (3.1 2.2 1.3) × (3.1 2.2 1.3), 

denn 

S ⋃ O = (3.1 2.2 1.3). 

Typ 1 ist reserviert für die HauptZkln, bei denen I und M nicht zueinander 

dual sind. Typ 2 umfasst alle Typen mit I = (a.b) und M = (b.a), d.h. alle 

übrigen Zkln mit Ausnahme der eigenrealen. Typ 3 erscheint nur bei der 

Kategorienklasse, der Hauptdiagonalen der semiotischen Matrix. Typ 4 

scheint nur bei der eigenrealen Zkl auf. 
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